
Robótica 

1. Alavancas   
2. Plano inclinado, cunha e fuso  
3. Rodas e eixos  
4. Polias  
5. Engrenagens  
6. Equilíbrio  
7. Força e velocidade  
8. Energia  
9. Pneumática  
10. Robótica e automação  

 


